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ADLATUS

Vollautonomes Reinigungsroboter-System




DESIGNED TO SERVE...

Designed to serve ...
Das ist die Mission der ADLATUS Robotics GmbH.

Die Digitalisierung und Globalisierung treibt den Wandel im Dienstleistungs-
bereich des Facility Managements voran und fordert von den Unternehmen
neue Produkte und Losungen. ADLATUS Robotics GmbH unterstutzt diesen
Wandel durch innovative autonome Serviceroboter fUr den professionellen
Einsatz.

Adlatus kommt aus dem Lateinischen und heil3t Gehilfe. Das ist auch der Ge-
danke der ADLATUS Robotics GmbH ,den Unternehmen einen Gehilfen zur
Seite stellen, der sich eigenstandig um Aufgaben kiimmern kann®. Von Beginn
an, hat ADLATUS den Ansatz einer durchgangigen Automation fur ihre Ser-
viceroboters gewahlt und erhoht mit Servicestationen deren Autonomie.

Unsere Gehilfen sollen das Leben und Arbeiten erleichtern und als ein Kollege
Dienstleistungen erfolgreich eigenstandig erbringen.

Die ADLATUS Robotics GmbH entwickelt, produziert & vertreibt Servicerobo-
ter und bietet den Kunden Komplettlésungen inkl. Beratung, Inbetriebnahme,
Schulungen und Service an.

INNOVATION, KOMPETENZ & SICHERHEIT

...das sind unsere Starken bei der Entwicklung und Realisierung von vollauto-
nomen Reinigungsroboter-Systemen.

Durch den Fachkraftemangel in vielen Bereichen wachst die Nachfrage nach
der Automatisierung von Prozessen. Ein groBer Storfaktor fUr Prozesssicher-
heit ist auch Staub und Schmutz. Um diesen zu minimieren ist die regelmaRige
Unterhaltsreinigung ein Muss, kann jedoch aufgrund des Arbeitskrafteman-
gels nur selten durchgefuhrt werden.

Diese Herausforderungen motivieren ADLATUS Robotics von Anfang an, mit
viel Leidenschaft, Ausdauer und Teamspirit neue Robotersystemlosungen fur
die professionelle Reinigung von Boden zu entwickeln. Mit der ADLATUS Trus-
ted Robotics Plattform setzt ADLATUS Robotics neben voller Autonomie und
hoher Sicherheitsperformance den Schwerpunkt bei der Entwicklung ihrer Ro-
botersysteme auf den Datenschutz und die Datensicherheit inrer Anwender.
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DESIGNED TO SERVE...

EFFIZIENZ, FLEXIBLITAT, USER-FREUNDLICH ...

. und dadurch Kostenersparnis, Arbeitserleichterung, Qualitatssteigerung, Sicherheit oder
Transparenz sind Beispiele fUr Faktoren die unsere Kunden motivieren unsere Produkte einzu-
setzen

Wirtschaftlichkeit
Reinigungsfrequenzen lassen sich ohne Mehrkosten flexibel erhdhen, Reinigungsablaufe
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)) werden effizient gestaltet, individuell angepasst und in die vorhandene Arbeitsablaufe integ-

(&

riert. Bisher gebundene Mitarbeiter konnen fUr andere Tatigkeiten, die weniger belastend fur
den Korper oder effizienter sind, eingesetzt werden.

Flexibilitat

Reinigungszeiten kdnnen entsprechend Verkehrsfrequenzen auch auBerhalb der Arbeitszei-
ten flexibel angepasst werden. Erhohung der Reinigungsqualitat durch eine effiziente regel-
maRige Unterhaltsreinigung erhoht die Arbeitssicherheit.

Bedienerfreundlich

Durch das einfache und bedienerfreundliche Benutzerinterface kann das Kehrsaugroboter
System unkompliziert durch das Reinigungspersonal gestartet werden. Wahlweise direkt am
Touch Display des Roboters unmittelbar beim Gerat oder auch weiter entfernt Uber ein mo-
biles Device. Zusatzlich zum manuellen Start der Reinigungsprogramme ist es auch moglich
dass der Roboter selbstandig Uber eine Zeitsteuerung die Reinigungsprogramme startet.

Hohes Sicherheits-Performancelevel

Ein Zusammenspiel von unterschiedlichen intelligenten Sensoren gewahrt die Stabilitat in der
Navigation und bringt die Kollisionsvermeidung zu einem Performancelevel, das der weltwei-
ten Sicherheitsnorm IEC 63327 entspricht. Dadurch werden die Eigenstandigkeit und Auto-
nomie der ADLATUS Robotersystemen erhodht und die Sicherheit auch in Umgebungen mit
vielen Personen gewahrleistet.

Datenschutz DSGVO* konform

Privacy by design and default - Datenschutz beginnt bei ADLATUS bereits bei der Produktent-
wicklung und hat hat den Anspruch keine personalisierten oder umgebungsbezogenen Da-
ten aufzuzeichnen.

Konnektivitat

Das Reinigungsrobotersystem verflugt Uber Moglichkeiten der individuellen Kommunikation
mit technischen Anlagen. Es kann in die Gebaudeinfrastruktur oder IOT-Systeme eingebun-
den werden und in eine Art Dialog gehen mit Brandmelde- oder Alarmanlagen, automatische
TUren und Tore bedienen oder z.B. die vollautomatisch erstellte Dokumentation der ausge-
fUhrten Reinigung als Protokoll per E-Mail Ubermitteln.

Transparenz durch Dokumentation

Eine vollautomatisierte Protokollierung nach jedem Einsatz der Serviceroboter erleichtert die
Dokumentation und den Nachweis von Dienstleistungen fur Abrechnungszwecke, Leistungs-
nachweise oder Auditierungen. Wie beispielsweise Uber die gereinigten Flachen, Zeitauf-
wand und so weiter. Die Dokumentation des Reinigungsprozesses ist zertifiziert und Daten-
schutzkonform.




ADLATUS

Der Scheuersaugroboter nimmt beim
Reinigen von Boden auch den groben Schmutz mit auf und reinigt effizient in
einem Arbeitsschritt.

Durch die Bewegung der Walze werden loser Schmutz und Partikel in einen
Auffangbehalter beférdert, der regelmalig vom Bediener geleert wird. Dies mi-
nimiert die Vorarbeit des Kehrens und spart Zeit bei der Bodenreinigung. Der
zusatzliche Seitenbesen ermdglicht ein randnahes Reinigen.

Walzenbursten kdnnen aus einer Vielzahl von Materialien hergestellt werden.
Der spezifische Typ hangt davon ab, welche Art von Boden gereinigt werden
soll.

Das Reinigen mit WalzenbUrsten bringt ein sehr gutes Reinigungsergebnis bei
strukturierten und unebenen Boden oder bei Flachen mit Fugen oder Rissen,
in denen sich Schmutz festsetzen kann.

Offentliche Einrichtungen, Parkhauser, Produktionsanlagen, Industrie, Logistik
und weitere Anwendungen




ADLATUS CR/700C WALZENSYSTEM

TECHNISCHE VORTEILE AUF EINEN BLICK

Autonomer oder manueller Betrieb

Das Reinigungsrobotersystem fuhrt Reinigungsarbeiten vollkommen eigenstandig aus und
bietet darUber hinaus die Moglichkeit des manuellen Betriebs. Muss zum Beispiel ein Spot
spontan gereinigt werden, kann dieser im manuellen Modus sehr einfach betrieben werden.
Der Anwender fUhrt den CR700C manuell per Joystick bequem an jede gewUlnschte Reini-
gungsposition.

Volle Autonomie mit Servicestation

Eine vollautomatische Servicestation erhéht den Automatisierungsgrad des autonomen Rei-
nigungssystems und minimiert den Betreuungsaufwand durch Personal. Neben der Batte-
rieladung werden Reinigungsprogramme automatisch gestartet und die Entleerungen des
Schmutzwassers und Beflllungen des Frischwassers durchgefthrt.

Randnahes Reinigen
Ein seitlich angebrachter Zusatzbesen kehrt den Schmutz und Partikel in den Bereich des
Walzensystem und ermadglicht ein randnahes Reinigen.

Navigation mit eigener Software-Plattform

ADLATUS Reinigungsroboter-Systeme werden auf einer eigens entwickelten Software betrieben,
die in Kombination mit einer leistungsstarken Sensorik eine hohe Stabilitat in der Navigation ge-
wahrleistet. Die Software wird fortwahrend weiterentwickelt und durch Kundenanforderungen
erweitert.

Gemeinsam mit einem Sensoren Hersteller hat ADLATUS ein Sensorik System entwickelt, in
dem unterschiedliche verbaute Sensoren zusammenspielen, die Stabilitat der Navigation er-
hohen und die Kollision Vermeidung zu einem Performancelevel erhdhen, dass der euro-
paischen EN IEC 63327 entspricht. Lidarsensoren ermoglichen ein sicheres Erkennen von
Hindernissen oder Personen und das frihzeitige Erkennen von Absatzen, Ebenen und Stu-
fen. ADLATUS ist einer von wenigen Herstellern, die bei der Navigation auf hochauflésende
Kameras verzichtet. Es werden hierfUr 2D und 3D Lidarsensoren genutzt, die keine perso-
nenbezogene Daten aufzeichnen und auch wahrend des Betriebs keine Umgebungsdetails
erkennen. Daten der Umgebung werden nur als Koordinaten aufgezeichnet.

Autarker Betrieb

Der Betrieb der Reinigungsroboter ist vollig autark und es wird keine Anbindung an ein
WLAN-Netz oder eine kontinuierliche Internetverbindung bendtigt. Risiken in Bezug auf die
IT-Sicherheit in Unternehmen werden dadurch minimiert. Dies ermoglicht den Einsatz von
ADLATUS Reinigungssysteme auch in sicherheitsrelevanten Umgebungen, wie beispielswei-
se im Prototypenbau, offentlichen Gebauden oder sonstigen sensiblen Umgebungen.

Benutzerinterface

Die Bedienung des Systems erfolgt am Touchdisplay, ist intuitiv und kann ohne gro3e Vor-
kenntnisse durch jede Arbeitskraft genutzt werden. Die Benutzerschnittstelle ist mehrsprachig
und Reinigungsprogramme kénnen durch selbsterklarende Symbole gestartet werden, was
nach einer kurzen Einweisung fur jeden bedienbar ist. Der tagliche Start der Reinigungspro-
gramme erfolgt zeitgesteuert zu jedem Wochentag und Uhrzeit voll autonom und muss nur
wahlweise manuell durch das Reinigungspersonal gestartet werden.

Industrietauglichkeit

Der Reinigungsroboter ist CE zertifiziert, weist eine Industrietauglichkeit auf und zeichnet sich
durch eine qualitatsbewusste, robuste Bauweise aus. Es werden hochwertige Komponenten
und Bauteile verwendet, wie bspw. Edelstahlelemente oder wartungsfreie blrstenlose Moto-
ren.



ADLATUS CR700C WALZENSYSTEM

REINIGUNGSROBOTER CR700C

Robotersteuerung

TECHNISCHE INFORAMTIONEN DIMENSIONEN DES CR700C
Gewicht max. 260 kg
Breite 827 mm
) ) Lange 1267 mm
vollautonome systematische Operation Hohe 1067 mm

3D Sensorik fur 360° Abdeckung

2D und 3D Lasersensorik, Beschleunigungs-Sensoren, Absturzsensorik Cliff Detection

Benutzerschnittstelle

Zugange Uber on-board Touch-Display und Smartphone oder Tablet

Service Station
(optional)

Vollautomatisierte Batterieladung, Zufuhr von Frischwasser und
Abpumpen des Schmutzwassers

Konnektivitat

Uber WLAN Zugriff auf Bedienerinformationen,
Steuerung und vollautomatische Dokumentationen

Reinigungsbreite /
Aufnahmebreite

Burstengeschwindigkeit
Burstenart

Walzen

700 mm / 750 mm + Seitenbesen

400-550 Umdr./min

WalzenbuUrste

2 Stuck, 180 mm Durchmesser, 656 mm Lange

Volumen Frischwasssertank

Volumen Schmutzwassertank

Reinigungsmittelbehalter

LEISTUNG

Reinigungszeit

60 | mit vollautomatischer Dosierung wahrend des Reinigungsbetriebes
und wiederbeflllend an der Service Station

551 mit vollautomatischem Leeren an der Service Station

2 1 mit vollautomatischer Dosierung wahrend des Reinigungsbetriebes

4 bis 6 h pro Batterieladung (je nach Batteriekapazitat 120Ah/180AN)
abhangig von Batterieoption und Reinigungsintensitat, Batterietyp: Lithium lonnen

Batterieladezeit

1,5 bis 2,5 h abhangig von Batterie- und Aufladeeinheitsoption
(je nach Batteriekapazitat) bei Speedladung

Reinigungsgeschwindigkeit

bis zu 4 km/h, individuell einstellbar

Reinigungsleistung (theoretisch)

2.750 m?/h abhangig von der Umgebung und Reinigungsintensitat

Anwendungsbeispiel

Bei einem durchschnittlichen Betrieb von ca. 4 Stunden kann der
CR700C mit WalzenbuUrste theoretisch ca. 10.000 m? reinigen.



ADLATUS S/700C WALZENSYSTEM

VOLLE AUTONOMIE MIT DER S700C SERVICESTATION

DIMENSIONEN DER S700C
Gewicht ca. 70 kg

Breite 980 mm
Lange 345 mm
Hohe o1 mm

STATUS DER
LADEFUNKTIONEN

Loading: 1,5-2,5 Std.
Clean Water: < 10 Minuten
Waste Water: < 5 Minuten

Die S700C Servicestation ermoglicht eine vollautomatische Ladung der Akkus,
dem Ablassen des Schmutzwassers und Nachfullen des Frischwassers und er-
hoht damit den Automatisierungsgrad des Reinigungsroboter-Systems. Mit ei-
nem hinterlegten Zeitplan erfolgt der Start der Reinigungsprogramme zeitge-
steuert zu jedem Wochentag und Uhrzeit voll autonom.

TECHNISCHE INFORMATIONEN

Wasseranschluss

Der Anschluss ist mit einem Aguastopp-Ventil gesichert, Uber den die Service-
station-Steuerung den Wasserzulauf sperren kann. Wasseranschluss 3/4" mind.
3 bis 6 Bar

Stromanschluss

230 Volt Steckdose

Vollautomatischer Servicebetrieb

Der Frischwassertank wird automatisch befullt und der Schmutzwassertank ent-
leert. Zusatzlich werden auch die Batterien in der Servicestation geladen.

Status - Signalleitung

Die Anzeige der Service Station zeigt an, ob die Batterie geladen wird, die Frisch-
wasser Befullung und die Abwasserentleerung aktiv sind und ob der Roboter fur
den weiteren Einsatz bereit ist.

Technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten. 7



Inbetriebnahme und Produktionsbegleitung

In allen Phasen der Inbetriebnahme sind erfahrene ADLATUS Robotics Spezialisten zur Stelle. Dies beginnt mit den
ersten Anwendungsschritten und setzt sich fort bei der effizienten Einbindung der ADLATUS Reinigungsroboter.
Von der Anlaufphase bei der Inbetriebnahme bis zur Optimierung im laufenden Betrieb steht ADLATUS Robotics zur
Seite. Mit dem Ziel die Effizienz und Produktivitat der Unterhaltsreinigung zu sichern und zu steigern.

Service und Support
Zu den Ublichen Geschéaftszeiten an Werktagen und individuell fur Vertragskunden auch dartber hinaus, bietet AD-
LATUS Robotics ihren Kunden Erreichbarkeit und einen verlasslichen Telefon- und Online-Support durch Experten.

Durch ein flachendeckendes internationales Servicenetz mit ADLATUS Robotics Partnern und Handlern bieten wir
unseren Kunden einen Service vor Ort.

Mit einem praventiven Wartungsmanagement profitieren Kunden von héchster Verfugbarkeit. Der individuelle Auf-
bau der ADLATUS Robotics Service- und Wartungsvertrage stellt sicher, dass unsere Kunden eine Servicebetreu-
ung erhalten, die exakt ihnren Winschen und BedUrfnissen entspricht.

Schulungen und Training
Fur die Anwender und Bediener bietet ADLATUS Robotics ein umfangreiches Schulungs- und Trainingsangebot fur

den Betrieb und Instandhaltung der Serviceroboter Systeme an. Je nach Reinigungs-Anforderungen und Anwen-
dungsfall des Kunden, bieten wir, ein auf das Unternehmen angepasstes Schulungs- und Trainingspaket an.

ADLATUS Robotics GmbH

Nicolaus-Otto-Str. 4
D- 89079 Ulm

& +49 731964 278-0

info@adlatus-robotics.com
www.adlatus-robotics.com

Internationales Vertriebs- und Servicenetz
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